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NOTA: Versione dispense Ottobre 2021

SI FA PRESENTE CHE IN QUESTE DISPENSE SI FA RIFERIMENTO ALLA VERSIONE 5.0.7  DEL SOFTWARE

HEC-RAS, ANCHE SE È ATTUALMENTE IN CORSO LA REVISIONE E L'AGGIORNAMENTO COMPLETO DEL

PRESENTE DOCUMENTO AI NUOVI COMANDI DISPONIBILI NELLA VERSIONE 6.1 (VEDI ALLEGATO A.2). 

I  CONTENUTI DEL PRESENTE DOCUMENTO SONO DI PROPRIETÀ DELLA SOCIETÀ RUWA SRL E NE È

VIETATA LA RIPRODUZIONE, ANCHE PARZIALE, DEGLI STESSI. 
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